SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ST-7
Roboty instalacyjne elektryczne

. Wstep

1. Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej  Specyfikacji  Technicznej sa wymagania
dotyczace realizacji robot instalacji elektrycznej w ramach rob6t budowlanych remont
sanitariatow w budynku Starostwa Powiatowego w Lesku.

Zakres stosowania STWIORB
2. STWIORB ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy robotach
wymienionych w punkcie 1.

Il. Zakres robot
1. Zakres rob6t objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z instalacja
elektryczng obejmujacg remont

. instalacji o§wietleniowej ogdlne;j
. instalacji gniazd wtykowych i sitowych
. instalacja przeciwprzepigciowa

Szczegotowy zakres robot ujety zostalt w przedmiarach robét ,, Instalacje elektryczne”
2. Okreslenia podstawowe
. Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujagcymi normami
. Ogodlne wymagania dotyczace robot
o Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz zgodnos¢ z STWIORB,
wycenionym przedmiarem robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

I1l. Materialy

Materialy uzyte do wykonania przedmiotowego zadania zostaly wyszczeg6lnione W
kosztorysie inwestorskim w dziale ,, Zestawienie materiatow”. Dobrane przez wykonawce
materialy konkretnych producentow Zamawiajacy traktuje jako okreSlenie parametrow
przedmiotu zamdwienia za pomocg podania standardu dopuszczajac do zastosowania innych
odpowiednikéw rynkowych z zastrzezeniem jednak, ze nie bedg one gorsze jakoSciowo 0d
wskazanych parametrow technicznych oraz, ze beda posiada¢ niezbedne ( wymagane) atesty i
dopuszczenia do stosowania. Wykonawca przedmiotu zamowienia wybrany w oparciu o
sporzadzong ofert¢ odpowiada¢ bedzie za dobor tych materiatow.

V. Sprzet
= Wykonawca jest obowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot zarbwno w miejscu tych robot,
jak tez przy wykonywaniu robot pomocniczych oraz w czasie transportu, zaladunku 1
wytadunku materialéw i sprzetu.

V. Transport
Towary okreslone w STWiORB mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu,
ktory nie wptynie niekorzystnie na jako$¢ i1 wlasciwosci przewozonych materiatow.
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Przewozone materialty powinny by¢ zabezpieczone przed samoistnym przemieszczaniem i
uktadane zgodnie z warunkami transportu podanymi przez wytworce. Ponadto przy pracach
transportowych nalezy przestrzegaé przepisOw obowigzujacych aktualnie w publicznym
transporcie drogowym i kolejowym.

Wykonanie robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania, zgodno$¢ z STWiORB
oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wewngtrzne linie zasilajagce — instalacja bedzie wykonana w uktadzie TN-S przewodami
typu LgY35 o izolacji 750V w rurach pod tynkiem. N stropach przewody typu YDYp.
Rozdzielenie przewodu N i PE wykonane bgdzie w zlaczu kablowym na elewacji
budynku.

Instalacja o$wietleniowa — obejmuje wypusty oswietleniowe budynku wykonane
przewodem DY 2,5,, p/t zakonczone oprawami o$wietleniowymi. W pomieszczeniach
wilgotnych stosowac oprawy o stopniu IP min 65. Sposob wykonania instalacji przyjgto
zgodnie z rozwigzaniami instalacji elektrycznych obowigzujacymi w technologii
tradycyjnej. Instalacje wykona¢ przewodami jednozytowymi w rurach pod tynkiem.
Przewody prowadzi¢ rownolegle do powierzchni $cian i sufitow. Oprawy o$wietleniowe
montowac bezposrednio do sufitu. Instalacja gniazdowa obejmuje gniazda jednofazowe
instalowane p/t zasilane przewodem DY 2,5/750V. Wszystkie gniazda jednofazowe
wyposazone maja by¢ w kotki ochronne. Ilo$¢ gniazd na obwodzie zgodna ze stanem
faktycznym . Technologia wykonywania prac jak przy instalacji o$wietleniowej. Instalacja
sitowa zakonczona zestawami gniazd 400/230V z wylacznikami 400V/40A. Tablica
rozdzielcza p/t dostosowana do pradu In=125A. Instalacja przepigciowa wykonana z
wykorzystaniem ogranicznikow przepiec kl B+C Jn=100kA.

Kontrola jakosci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggni¢cia zalozonej jako$ci robdt instalacji elektrycznych

aparaty 1 osprzet elektryczny, przewody elektroenergetyczne musza posiadaé atest
fabryczny lub §wiadectwo jako$ci wydane przez producenta

instalacje, urzadzenia i szafki rozdzielcze sprawdzi¢ po zamontowaniu w zakresie izolacji,
kompletnosci wyposazenia oraz stanu powtok ochronnych

badania i pomiary elektryczne skuteczno$ci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;j
dodatkowej oraz opornosci izolacji 1 uziemienia dodatkowego.

Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest metr uktadanych kabli, sztuka zamontowanych tablic, opraw, gniazd,

zlaczek, wylacznikow, puszek itp.

Odbior robot

Odbidr ostateczny nalezy wykona¢ w oparciu o dostarczone przez Wykonawce dokumenty:
= protokoty z dokonanych pomiaréw wymaganych stosownymi przepisami i wymogami
= protokol ostatecznego odbioru.

Podstawa platnosci
Platno$¢ nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ceng jednostkowg robot, cena obejmuje:
= roboty przygotowawcze
= oznakowania i opisy



= transport materialow
= montaz elementéw instalacji
= badania i pomiary

IX. Przepisy zwigzane
" PN-E- 02033
® PN-IEC 60364
® Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano — montazowych — czesé¢ V

® Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.



